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15200 

ᾎὊӇ ẘ 8 7/8 

᷇Ӱ‏ Ӈ EVEN EVEN/ODD/NONE 

Ӯ₆Ӈ ẘ 1 1/2 

PLC ᴹ 1 0~255 

HMI ᴹ 0 0~255 

  

ᾀἵה  ᾴᵊᾀἵ 

⁴Ἠ 是 

ᶇ ⁴Ἠ 是 

ỴṜ⁴ẩ 是 

  

3.ᴴὺӏḶḔᵷᴢԍᶉᶌ ᵿ 

ḶḔᵷᵃ  ᶉᶌ―ẩ ԃ ᵿ ᶴ↕ 

0x dddd 1~9984 位：输出线圈 

1x dddd 1~2048 位：输入线圈，只读 

3x dddd 1~512 字：16 位输入寄存器，只读 

4x dddd 1~9999 字：16 位保持寄存器 

 

注  ·d 表示十进制，输入范围为 0-9； 

 ·备注中 字：਀

3.

　

·备注中
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连接电缆： 

RS232 

HT ֮ ὰṛ COM1/COM2 Vigor V/VH/VB/M ֮ 

2 RX 3 TX 

3 TX 2 RX 

5 GND 4 GND 

 

 

 

 

HT 系列触摸屏端为 DB9F，Vigor V/VH/VB/M 系列 PLC 端为 DB9M。 

     

2. Ҭ  

✓ 
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⁴Ἠ 是 

ᶇ ⁴Ἠ 是 

ỴṜ⁴ẩ 否 

  

3.ᴴὺӏḶḔᵷᴢԍᶉᶌ ᵿ 

ḶḔᵷᵃ  ᶉᶌ―ẩ ԃ ᵿ ᶴ↕ 

X ooo 0~777 位：输入接点 

Y ooo 0~777 位：输出接点 

M dddd 0~8999 位：内部继电器 

SM dddd 9000~9255 位：特殊内部继电器 

S dddd 0~999 位：步进继电器 

T ddd 0~255 位：定时器状态 

C ddd 0~255 位：计数器状态 

D dddd 0~8999 字：数据暂存器 

SD dddd 9000~9255 字：特殊数据暂存器 

TV ddd 0~255 字：定时器当前值 

CV ddd 0~199 字：计数器当前值 

CV32 ddd 200~255 字：32 位计数器当前值 

 

注  ·d 表示十进制，输入范围为 0-9； 

 ·o 表示八进制，输入范围为 0-7； 

 ·备注中 字：表示该寄存器只能当字来使用； 

·备注中 双字：表示该寄存器在组态当中数据类型必须选择 32 位； 

 ·备注中 位：表示该寄存器只能当位来使用； 

 ·备注中 只读：表示该寄存器只能读取无法写入； 

·不同的设备型号支持的寄存器名称可能不同，范围也可能不一样，详细名称及范围请查阅 

所连接设备的相关技术文档。 

 

11.28 Xinje(信捷)设备驱动 

本设备驱动用于 HT 系列触摸屏读写 Thinget XC/XCM 系列 PLC 寄存器的数据或状态。通过触摸屏中的串行口与 Thinget XC/XCM 系列 PLC

的串行口建立起串行通讯连接，从而达到操作 Thinget XC/XCM 系列 PLC 的目的。使用本驱动前，请先仔细阅读本章节以及 Thinget XC/XCM 系

列 PLC 的有关技术说明书。 
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如何建立与 Thinget XC/XCM 系列 PLC 连接 

1.︡Ҭ ὓ 

连接电缆： 

RS232 

HT ֮ ὰṛ COM1/COM2 Thinget XC/XCM ֮ 

2 RX 5 TX 

3 TX 4 RX 

5 GND 8 GND 

 

 

 

 

HT 系列触摸屏端为 DB9F，Thinget XC/XCM 系列 PLC 端为 MD8M。 

     

2. Ҭ  

✓ 在连接设备服务中选择 Xinje Electronic。 

✓ 在连接设备服务中根据所连接的 PLC 型号或者支持的协议选择相应项。 

✓ 保证触摸屏连接参数中通讯参数及 PLC 站号与所连接 PLC 保持一致。 

✓ 所连接 PLC 设置请查阅 Thinget XC/XCM 系列 PLC 相关技术文档。 

  

HT 系列触摸屏默认连接参数 

 ᴟᾎө Ḧ ᵿ 

PLC ᶙ Thinget XC Series Thinget XC/XCM Series 

ᴬ ᶙ RS232 RS232/RS422/RS485 

↓◕♆ 19200 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600/1

15200 

ᾎὊӇ ẘ 8 7/8 

᷇Ӱ‏ Ӈ EVEN EVEN/ODD/NONE 

Ӯ₆Ӈ ẘ 1 1/2 

PLC ᴹ 1 0~255 

HMI ᴹ 0 0~255 

  

5 

1 

9 

6 5

 

1 9

 

 5

 

9
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ᾀἵה  ᾴᵊᾀἵ 

⁴Ἠ 是 

ᶇ ⁴Ἠ 是 

ỴṜ⁴ẩ 是 

  

3.ᴴὺӏḶḔᵷᴢԍᶉᶌ ᵿ 

ḶḔᵷᵃ  ᶉᶌ―ẩ ԃ ᵿ ᶴ↕ 

X dddd 0~1037 位：输入线圈 

Y dddd 0~1037 位：输出线圈 

M dddd 0~8767 位：内部线圈 

S dddd 0~1023 位：流程 

T ddd 0~639 位：定时器状态 

C ddd 0~639 位：计数器状态 

D dddd 0~9023 字：数据寄存器 

TD ddd 0~639 字：定时器当前值 

CD ddd 0~639 字：计数器当前值 

FD dddd 0~9023 字：FlashROM 寄存器 

ED ddddd 0~16383 字：扩展内部寄存器 

 

注  ·d 表示十进制，输入范围为 0-9； 

 ·备注中 字：表示该寄存器只能当字来使用； 

 ·备注中 位：表示该寄存器只能当位来使用； 

 ·备注中 只读：表示该寄存器只能读取无法写入； 

·不同的设备型号支持的寄存器名称可能不同，范围也可能不一样，详细名称及范围请查阅 

所连接设备的相关技术文档。 

 

11.29 Yokogawa(横河)设备驱动 

本设备驱动用于 HT 系列触摸屏读写 Yokogawa FA-M3 系列 PLC 寄存器的数据或状态。通过触摸屏中的串行口与 Yokogawa FA-M3 系列 PLC

的串行口建立起串行通讯连接，从而达到操作 Yokogawa FA-M3 系列 PLC 的目的。使用本驱动前，请先仔细阅读本章节以及 Yokogawa FA-M3

系列 PLC 的有关技术说明书。 

如何建立与 Yokogawa FA-M3 系列 PLC 连接 
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连接电缆： 

RS422 

HT 系列触摸屏 COM1/COM2 Yokogawa FA-M3 ֮ 

5 GND 5 SG 4-5 短接 

串联 220Ω电阻 6 RX- 4 SDB 

7 RX+ 3 SDA 2-3 短接 

串联 220Ω电阻 8 TX- 2 RDB 

9 TX+ 1 RDA 

 
 

6 CSA 6-7 短接 

  
 

7 ERA 

 
 

8 CSB 8-9 短接 

  
 

9 ERB 

 

HT 系列触摸屏端为 DB9F，Yokogawa FA-M3 系列 PLC 端为 SIO。 

     

2. Ҭ  

✓ 在连接设备服务中选择 Yokogawa Electric Corp.。 

✓ 在连接设备服务中根据所连接的 PLC 型号或者支持的协议选择相应项。 

✓ 保证触摸屏连接参数中通讯参数及 PLC 站号与所连接 PLC 保持一致。 

✓ 所连接 PLC 设置请查阅 Yokogawa FA-M3 系列 PLC 相关技术文档。 

  

HT 系列触摸屏默认连接参数 

 ᴟᾎө Ḧ ᵿ 

PLC ᶙ Yokogawa FA-M3 Yokogawa FA-M3 

ᴬ ᶙ RS422 RS232/RS422/RS485 

↓◕♆ 9600 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600/1

15200 

ᾎὊӇ ẘ 8 7/8 
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ᾀἵה  ᾴᵊᾀἵ 

⁴Ἠ 是 

ᶇ ⁴Ἠ 是 

ỴṜ⁴ẩ 否 

  

3.ᴴὺӏḶḔᵷᴢԍᶉᶌ ᵿ 

ḶḔᵷᵃ  ᶉᶌ―ẩ ԃ ᵿ ᶴ↕ 

X ddddd 0~71664 位：输入，不连续，由槽号定 

Y ddddd 0~71664 位：输出，不连续，由槽号定 

M ddddd 0~16384 位：特殊继电器 

I ddddd 0~71024 位：内部继电器 

L ddddd 0~9984 位：链接继电器，不连续 

D ddddd 0~8192 字：数据寄存器 

B ddddd 0~32768 字：文件寄存器 

V ddddd 0~64 字：外部开关量输出 

W ddddd 0~71024 字：链接寄存器，不连续 

Z ddddd 0~512 字：特殊寄存器 

 

注  ·d 表示十进制，输入范围为 0-9； 

 ·备注中 字：表示该寄存器只能当字来使用； 

 ·备注中 位：表示该寄存器只能当位来使用； 

 ·备注中 只读：表示该寄存器只能读取无法写入； 

·不同的设备型号支持的寄存器名称可能不同，范围也可能不一样，详细名称及范围请查阅 

所连接设备的相关技术文档。 

 

11.30 ZhengHang(正航)设备驱动 

本设备驱动用于 HT 系列触摸屏读写 ZhengHang A5 系列 PLC 寄存器的数据或状态。通过触摸屏中的串行口与 ZhengHang A5 系列 PLC 的

串行口建立起串行通讯连接，从而达到操作 ZhengHang A5 系列 PLC 的目的。使用本驱动前，请先仔细阅读本章节以及 ZhengHang A5 系列 PLC

的有关技术说明书。 

如何建立与 ZhengHang A5 系列 PLC 连接 

1.︡Ҭ ὓ 

连接电缆： 
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RS232 

HT ֮ ὰṛ COM1/COM2 ZhengHang A5 ֮ 

2 RX 2 TX 

3 TX 3 RX 

5 GND 5 GND 

 

 

 

 

HT 系列触摸屏端为 DB9F，ZhengHang A5 系列 PLC 端为 DB9M。 

     

2. Ҭ  

✓ 在连接设备服务中选择 ZhengHang Electronics。 

✓ 在连接设备服务中根据所连接的 PLC 型号或者支持的协议选择相应项。 

✓ 保证触摸屏连接参数中通讯参数及 PLC 站号与所连接 PLC 保持一致。 

✓ 所连接 PLC 设置请查阅 ZhengHang A5 系列 PLC 相关技术文档。 

  

HT 系列触摸屏默认连接参数 

 ᴟᾎө Ḧ ᵿ 

PLC ᶙ A5 Series A5 Series 

ᴬ ᶙ RS232 RS232/RS422/RS485 

↓◕♆ 9600 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600/1

15200 

ᾎὊӇ ẘ 8 7/8 

᷇Ӱ‏ Ӈ NONE EVEN/ODD/NONE 
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ỴṜ⁴ẩ 是 

  

3.ᴴὺӏḶḔᵷᴢԍᶉᶌ ᵿ 

ḶḔᵷᵃ  ᶉᶌ―ẩ ԃ ᵿ ᶴ↕ 

I dd.o 0.0~15.7 位：输入映像寄存器，只读 

Q dd.o 0.0~15.7 位：输出映像寄存器 

M dddd.o 0.0~4095.7 位：位存储器 

VW dddd 0~1998 字：变量存储器，8 位寄存器，每个字

占用两个地址 

AIW d 0~9 字：模拟量输入，只读 

AQW d 0~9 字：模拟量输出，只写 

 

注  ·d 表示十进制，输入范围为 0-9； 

 ·o 表示八进制，输入范围为 0-7； 

 ·备注中 字：表示该寄存器只能当字来使用； 

 ·备注中 位：表示该寄存器只能当位来使用； 

 ·备注中 只读：表示该寄存器只能读取无法写入； 

·不同的设备型号支持的寄存器名称可能不同，范围也可能不一样，详细名称及范围请查阅 

所连接设备的相关技术文档。 
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12. HMI 与 PLC 通信报错数字提示 

ҥֿב Ӡ  ҥֿב Ӡ  

0x11 本地数据-实时读-校验错误 0x41 本地数据-实时读-无数据返回 

0x12 本地数据-写操作-校验错误 0x42 本地数据-写操作-无数据返回 

0x13 本地数据-历史数据读-校验错误 0x43 本地数据-历史数据读-无数据返回 

0x14 本地数据-报警读-校验错误 0x44 本地数据-报警读-无数据返回 

0x15 本地数据-配方读-校验错误 0x45 本地数据-配方读-无数据返回 

0x16 本地数据-配方写-校验错误 0x46 本地数据-配方写-无数据返回 

0x17 本地数据-资料传输读-校验错误 0x47 本地数据-资料传输读-无数据返回 

0x18 本地数据-资料传输写-校验错误 0x48 本地数据-资料传输写-无数据返回 

0x19 本地数据-时钟读-校验错误 0x49 本地数据-时钟读-无数据返回 

0x20 本地数据-时钟写-校验错误 0x50 本地数据-时钟写-无数据返回 

0x21 本地数据-宏指令读-校验错误 0x51 本地数据-宏指令读-无数据返回 

0x22 本地数据-宏指令写-校验错误 0x52 本地数据-宏指令写-无数据返回 

0x71 本地数据-实时读-返回长度不对 0x111 穿透数据-实时读-校验错误 

0x72 本地数据-写操作-返回长度不对 0x112 穿透数据-写操作-校验错误 

0x73 本地数据-历史数据读-返回长度不对 0x113 穿透数据-历史数据读-校验错误 

0x74 本地数据-报警读-返回长度不对 0x114 穿透数据-报警读-校验错误 

0x75 本地数据-配方读-返回长度不对 0x115 穿透数据-配方读-校验错误 

0x76 本地数据-配方写-返回长度不对 0x116 穿透数据-配方写-校验错误 

0x77 本地数据-资料传输读-返回长度不对 0x117 穿透数据-资料传输读-校验错误 

0x78 本地数据-资料传输写-返回长度不对 0x118 穿透数据-资料传输写-校验错误 

0x79 本地数据-时钟读-返回长度不对 0x119 穿透数据-时钟读-校验错误 

0x80 本地数据-时钟写-返回长度不对 0x120 穿透数据-时钟写-校验错误 

0x81 本地数据-宏指令读-返回长度不对 0x121 穿透数据-宏指令读-校验错误 

0x82 本地数据-宏指令写-返回长度不对 0x122 穿透数据-宏指令写-校验错误 

0x141 穿透数据-实时读-无数据返回 0x171 穿透数据-实时读-返回长度不对 

0x142 穿透数据-写操作-无数据返回 0x172 穿透数据-写操作-返回长度不对 

0x143 穿透数据-历史数据读-无数据返回 0x173 穿透数据-历史数据读-返回长度不对 

0x144 穿透数据-报警读-无数据返回 0x174 穿透数据-报警读-返回长度不对 

0x145 穿透数据-配方读-无数据返回 0x175 穿透数据-配方读-返回长度不对 
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0x146 穿透数据-配方写-无数据返回 0x176 穿透数据-配方写-返回长度不对 

0x147 穿透数据-资料传输读-无数据返回 0x177 穿透数据-资料传输读-返回长度不对 

0x148 穿透数据-资料传输写-无数据返回 0x178 穿透数据-资料传输写-返回长度不对 

0x149 穿透数据-时钟读-无数据返回 0x179 穿透数据-时钟读-返回长度不对 

0x150 穿透数据-时钟写-无数据返回 0x180 穿透数据-时钟写-返回长度不对 

0x151 穿透数据-宏指令读-无数据返回 0x181 穿透数据-宏指令读-返回长度不对 
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13. 附录 

 U 盘 SD 卡导出数据(See 15.1) 

 图片格式(See 15.2) 

 U 盘 SD 卡导入工程帮助(See 15.3) 

 U 盘 SD 卡导入配方帮助(See 15.4) 

 拨码开关 (See 15.5) 

13.1 U 盘导出数据 

HT 系列触摸屏支持使用 U 盘导出历史数据，配方，历史报警和屏幕截图。 

在 HT8001CN 中，新增多组历史数据，因此在导出历史数据时，要有识别历史数据的组别。LW60408 为当前选中的历史数据的组号。历史

数据收集器最多可以有 4 个，编号为 00、01、02、03。例如：LW60408 设置为 1，表示当前针对历史数据的从 U 盘导入导出都是针对历史数据

组别 0，而不会操作别的组别。 

注意：如果数值输入超过最大组别减 1，则 U 盘导入导出不起作用。 

Ḅӌӓⱴ U  ḿ֦ᴖᴶᾎὊשּׁ

1. 插入 U 盘 

2. 设置导入导出历史数据组别，在 LW60480 寄存器内输入。 

3. 触发 LB60127 为 ON，HMI 将复制当前组别历史数据文件到 U 盘，并且命名为 hisdatai.csv。如组别为 1 时，为 hisdata1.csv。 

触发 LB60128 为 ON，HMI 将复制当前组别历史数据文件到 U 盘，如欲将第一组导入时，命名为 hisdata1.csv。 

导出完成后这些触发位将自动复位为 OFF 

导出局部数据时，请使用 LW 寄存器，LW60359-LW60429 

 

Ḅӌḿ֦ ᾛ 

 在 HT8001CN 中新增多组配方，进行配方导出操作时需要同时设置 LW61143  

1. 插入 U 盘 

2. LW61143 输入配方组别。 

3. 触发 LB60163 为 ON，HMI 将复制该组配方文件到 U 盘 

4. 导出完成后这些触发位将自动复位为 OFF 

注意：历史数据导出到电脑后不能直接打开，需要用一个数据转换工具转换。该工具在用户安装 HT 组态软件的根目录下面，

HollySys_SQL_CSV.exe。 

用该工具将导出的文件转换成可直接打开的 CSV 文件。双击打开该工具 
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进度：文件转换的进度。 

文件名：选择你需要转换的文件。 

如果是历史数据选择历史数据，如果是历史报警就选择历史报警。编码默认为 ANSI，无需改动。设置好各项后选择“生成 CSV”，当进度为

100%时转换完成。 

  

Ḅӌӓⱴ U שּׁ ᴧṛẅợᶂ 

1.     插入 U 盘 

2.     组态时请放置功能按钮->屏幕截图，并且选择导出到 U 盘 

3.     触控该功能按钮，HMI 将获取当前屏幕截图到相应存储器 

 

注   ·导出过程中不要断开 U 盘连接； 

·导出过程中保持 HMI 通电状态； 

·确保您的 U 盘有足够的存储空间； 

 

13.2 图片格式 

HT 系列触摸屏支持多种图片格式，如 JPG，BMP，GIF，PNG 等等。但是在 HMI 中，为了保证显示效率，默认的情况下，图片格式是被压缩

的，都转成了 JPG 格式（GIF 显示控件除外）。 

 若是想保留原格式，请选择触摸屏参数设置中->打印机下载设置，设置图片选项为保留原格式或将图片转成 JPG 格式。 

 

 

注 ·转换成 JPG 格式可是节省存储空间，保证使用较多的图片； 

       ·使用不超过 HMI 屏幕分辨率的图片可以提高显示效率； 

       ·GIF 图片最大帧数是 32 帧；  
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6.       ᵎ HMIεḡởΉᾚ 

重启 HMI 电源或点击屏幕上的“Restart”按钮重启 HMI。 

 

注   ·更新过程中不要断开 U 盘连接； 

·更新过程中保持 HMI 通电状态； 

 

13.5 拨码开关 

HT 系列触摸屏都有一个拨码开关，每个开关都有着相应的功能。 

 

  ἫֿבấԊה ֮  

拨码开关(5-1) 功能 

00000 正常操作模式 

00001 坐标调校模式 

00010 参数显示模式 

00100 终端模式 

00101 参数设定模式 

  

 

注   ·拨码开关调整后需重新启动 HMI； 

·正常使用 HMI 时，请使用正常操作模式； 

·参数设定模式用于设定时间，亮度，IP 地址；  
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14. 操作案例补充 

本章节主要介绍 HT 系列触摸屏使用 HT8001CN 组态软件的一些案例，供参考。 

ԒḲḄіσ 

 快速入门：一个简单的宏模块 

 自由口协议案例 

 历史数据收集器案例 

 配方案例 

 数位报警登录 

 类比报警登录 

14.1 一个简单的宏指令实例 

 宏指令源代码设计 

下面我们就着手编写一个简单的宏模块。新建一工程,选择相应的触摸屏型号。这个宏模块将实现如下简单运算功能：将“值输入显示”控件，

通过Init宏指令用数组char source[4] = { 2, 3, 4, 5}元素值对各“值输入显示”控件进行初始化，然后可以通过“数值输入显示”控件读入外部输

入数据，然后通过按下“=” 按钮，将触发ADDSUM宏指令的执行，并通过“数值输入显示”控件显示其执行结果。如下是详细的操作步骤： 

₉σ<ᾚẤ ῪḢἷҦ> 

        点击左边工具栏里的 “宏指令”快捷功能按钮，然后会弹出如图5-7所示的对话框。 

҆₉σ<ֲẤḢἷҦInit> 

在宏指令编辑器界面点击“新建”按钮，将出现如图5-8所示的对话框，在“宏名称”编辑框输入宏指令名称(Init)，及图5-9所示的源程序代

码。 



HT8001CN ↓ֲ ᶏ
Ύ 

 

 410 

 

图5-7 宏指令编译器 
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图5-8 宏指令编辑 

 

宏名称只能由阿拉伯数字(0-9)，英文字符(a-z，A-Z)，及下画线(_)组合命名。如图5-9所示，输入如下图所示内容。 

 

图5-9 宏指令编译器代码编辑 

є₉σ<ᴩ Ḧ> 

其中如图5-8所示的窗口中记录各变量名，变量类型等属性设置值。在“变量设定”窗口中双击，或点击鼠标右键弹出的快捷菜单，选择“新

建变量”项将弹出如图5-10所示的对话框。如图5-10所示可对外部各变量属性值进行设置，完成后点击“确定”按钮保存设定值。 
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图5-10 宏代码变量 

变量名称       : 分别在变量名称输入LW0,LW1,LW2,LW3,SumLW； 

数据类别       : 设置16位整数； 

读/写          ：选择为可读可写(读写)； 

地址设置分别为 ：LW0=0, LW1=1, LW2=2, LW3=3, SumLW=4； 

分别设置完成后，结果如图5-11所示。 

 

图5-11 变量设定 

ᵹ₉σ< ╟ᾑҬ> 

完成了上述步骤后，接下来便是编译了；点击编译按钮如图5-12所示，自动完成存盘，编译，连接等错误检查功能。 

 

图5-12 编译输出结果 

当信息输出窗口输出有“0 errors！编译成功!”表示本条宏指令已成功创建，同时会被自动添加到已编译成功列表框中；否则提示错误信息，

并自动添加到未成功编译列表框中，用户则根据提示信息对所编写的程序重复进行修改、编辑、直至成功完成编译。 

Ҋ₉σ<ֲẤḢἷҦADDSUM> 

     按照步骤二—步骤四创建宏指令ADDSUM，图5-13所示： 

<1>σ在宏指令名称中输入“ADDSUM”。 
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<2>σ在代码编辑窗口中输入画圈内容。 

<3>σ在变量设定窗口中设置相应的变量属性值。 

<4>σ点击编译按钮。 

 

图5-13 创建宏指令ADDSUM 

ԇ₉σ< ὔҬ> 

<1>. 在工程画面中放置相应的控件并调节到适当尺寸大小，如图5-14所示： 

 

图5-14 控件布局 
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ẓὔҬṝגּ .<2> ᴟᾎ 

在“数值输入显示”控件上点击右键，分别设置各控件属性写入地址值如图5-15所示： 

 

图5-15 数值输入显示属性设置 

分别将LW0,LW1,LW2,LW3,SumLW变量地址，与其对应控件“写入地址”输入值保持一致（即分别位LW0，LW1，LW2，LW3，LW4）这点很

重要，点击“确定”按钮保存设置。 

<3>. ӇἸ ὔҬṝ Ḅᶂ 
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图5-16 位按钮属性设置 

<4>.Ḧᾩᵷṝ  

 选择定时器，点击右键弹出如图5-17所示定时器属性对话框，执行次数设为1。 

 选择宏指令名称为Init,点击“确定”保存设置值。 

 

图5-17 定时器属性设置 
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<5>.  选择功能按钮的“标示”页—>“文本”页属性页，在文本编辑框中输入“+”字符，如图5-18所示： 

 

图5-18 功能按钮属性设置 

ђ₉σ< ṩ ẉі ָ ὰṛ> 

完成上面的设置并保存工程，现在便可以编译，并通过USB将工程下载到触摸屏中运行了。 

<1> ：点击编译，如图5-19所示，执行工程编译； 

 

图5-19 总工程编译 

<2> ：选择菜单“下载(D)->下载(D)”在弹出的对话框选择“使用USB下载”菜单。完成下载，重启触摸屏。 

ԅ₉σ< Ὼ≡ > 

重启触摸屏后会出现如图5-20所示的画面，这是由于在开机时，首先执行宏指令Init，该指令是由定时器触发执行宏指令Init的结果。 
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图5-20 显示初始数值 

分别在“数值输入与显示”控件中输入数据如“31，42，53，64”后，点击“=”按钮后执行ADDSUM会输出执行结果190，最终显示效果如图

5-21所示： 

 

图 5-21 结果显示 

至此已顺利完成了宏指令的编辑、编译、下载、测试等所需全部功能，一个简单的宏指令模块便正常运行了。 

  

14.2 自由口协议案例 

在介绍了一个简单的宏指令实例后，相信您已经会使用宏指令和建立相应的组态了，接下来将介绍一个自由口协议的案例。 

首先，先建立三个组态： 
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组态 1 

 

 

组态 2 
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组态 3 

组态 1 和组态 3 右侧的 6 个控件为数值显示控件，监视地址从上至下分别为 LW60297，LW60298，LW60299，LW60300，LW60301 和

LW60302=1。两个红色的控件为位指示灯控件，监视地址分别为 LB100 和 LB101。组态 3 下面的控件是数值显示控件，监视地址从 LW400 开始，

地址间隔为 1。 

 

组态 2 中设置两个画面按钮的“高级”为： 
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全局宏设定为： 

 



HT8001CN ↓ֲ



HT8001CN ↓ֲ ᶏ
Ύ 

 

 422 

Pdata[2]=LW202; 

Pdata[3]=LW203; 

PUTCHARS(0,Pdata,4); //发送函数，发送数据到串口 

LB0=1; //发送完毕，下次进入不发送，等待接收 

return; //退出等待接收 

} 

else  

{ 

result=GETCHARS(0,Gdata);//接收函数，把接收到的数据存在 Gdata 数组中 

LW0=result; //查看接收长度 

if (result<=0) //返回 0 和-1 表示没有接受到或者接收错误 

{ 

LW1++; //超时判断，开始计数 

if (LW1>=3) //等待 3 个本宏指令执行时间 

{ 

LW1=0; //计数清零 

LB0=0; //发送标志清零，下次进入发送 

} 

return; //直接退出 

} 

else //接收正确  

{ 

LW2=Gdata[0]&0xff; //数据接收处理 

LW3=Gdata[1]&0xff; 

LW4=Gdata[2]; 

LW5=Gdata[3]; 

LB0=0; //处理完毕，下次进入时发送 

PUTCHARS(0,Pdata,0); //清除缓冲区 

} 

} 

} 

 

Macro1  Ѭσבҥֿײַ

#include "MacroInit.h" 
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void Macro_main(IN *p) 

{ 

MarcoInit 

LW60297=0; 

LW60298=4; 

LW60299=0; 

LW60300=1; 

LW60302=2; 

char Pdata[20]; //发送数据存储数组 

char Mdata[100]; //接收数据存储数组 

int result; //接收返回数据的长度  

if (LB0==0) //LB0 为发送接收标志，为 0 发送状态，1 等待接收状态 

{ 

Pdata[0]=0x02; //发送数据，读保持寄存器，第一字节为从站地址 

Pdata[1]=0x03; //功能码 16 进制 03，读保持寄存器 

Pdata[2]=0x00; //需要读的数据，其开始地址 

Pdata[3]=0x00; 

Pdata[4]=0x00; //读的数据，其字长 

Pdata[5]=0x03; 

Wcrc=CRC(Pdata,6); //对前面的数据，进行 CRC 校验 

Pdata[6]=(Wcrc&0xff); //CRC 的数据，进行高低位互换，P6 取低位 

Pdata[7]=(Wcrc>>8); //P7 取高位 

PUTCHARS(0,Pdata,8); //发送函数，将整个数据发送到串口 

LB0=1; //发送完毕，下次进入不发送，等待接收 

return; //退出等待接收 

} 

else  

{ 

result=GETCHARS(0,Mdata);//接收函数，把接收到的数据存在 Gdata 数组中 

LW0=result; //查看接收长度 

if (result<=0) //返回 0 和-1 表示没有接受到或者接收错误 

{ 

LW1++; //超时判断，开始计数 
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if (LW1>=3) //等待 3 个本宏指令执行时间 

{ 

LW1=0; //计数清零 

LB0=0; //发送标志清零，下次进入发送 

} 

return; //直接退出 

} 

else //接收正确  

{ 

LW400=Mdata[0]&0xff; //数据接收处理 

LW401=Mdata[1]&0xff; 

LW402=Mdata[2]; 

LW403=Mdata[3]; 

LW404=Mdata[4]; 

LW405=Mdata[5]; 

LW406=Mdata[6]; 

LW407=Mdata[7]; 

LW408=Mdata[8]; 

LW409=Mdata[9]; 

LW410=Mdata[10]; 

LB0=0; //处理完毕，下次进入时发送 

PUTCHARS(0,Pdata,0); //清除缓冲区 

} 

} 

} 

 

函数编译框中的变量设定的名称与地址相同。 

14.3 历史数据收集器案例 

і ѮӔ ᾭɎᴖᴶᾎὊᾁ ᵷɏјɎᴖᴶᾎὊᾶ ᵷɏεɎᴖᴶ ײᶂɏַם ᴿӓⱴ  

1  ᾚẤᴖᴶᾎὊᾁ ᵷ 

在“工程管理器中”历史数据收集器处右击鼠标新建历史数据收集器。如下图 1 
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图 1 新建历史数据收集器 

2 ᴖᴶᾎὊᾁ ᵷ  

双击打开历史数据收集器，如下图 2 

 

图 2 历史数据收集器一般数据项设置 

 

这里我们添加了 5 个数据采集项，名称分别为：“LH0”、“LH1”、“LH2”、“LH3”、“LH4”，地址分别设置为：“LW1”、“LW2”、“LW4”、“LW5”、

“LW7”；给每一个地址设置好数据类型跟名称，数据项设置如图 3 所示。因为“
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图 5 历史数据显示器“数据”项设置 

  

将所需要显示出来的数据都勾选上。按下“确定”按钮历史数据显示器设置完成。画面上会出现这样一个表格，如下图： 

 

图 6 历史数据显示器在触摸屏上面的显示 

如果想用趋势图显示“历史数据收集器”中寄存器地址值的变化，可以用“历史趋势图”来显示。 

  

4 ữấᴖᴶ  ᶂεḄіᶂם
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图 7 历史趋势图的“一般”设置 

  

Ἤ ᾶ Έײַ ᾎ Ἤḃ₤ῪΈ ᾎὊΎ╟εΈײַ ײַ  

 

图 8 历史趋势图“笔”的设置 







HT8001CN ↓ֲ ᶏ
Ύ 

 

 431 

 

图 3 配方“数据项”设置 

 

设置好配方名称后，选择“确定”配方设置完成。想要在触摸屏上面显示配方，可以用“数值输入与显示”控件来显示配方数据。选择内部存

储区地址 RWI0，可以在画面上制作数值显示和输入控件，输入与显示的数值就是配方的编号，RWI0 的数值为 0 时表示配方编号 1 ，数值为 1 时

就表示配方编号 2，一直排序下去。用“数值输入与显示”控件来显示 D50 到 D53 的数据。保存或读取配方可以用“功能按钮”中关于配方的各

种功能。详细请查看“功能按钮”说明。 
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图 4 显示配方数据 D50 的“数值输入与显示”控件 

设置好数值输入与显示控件，放在画面中。设置个功能按钮得到如下图： 

 

图 5 配方显示查看画面 

用数值输入与显示控件可以改变配方参数，通过功能按钮可以实现查看配方，读取配方，写入配方等功能。 
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14.5 数位报警登录案例 

报警设定用于显示报警信息。只有配置了报警设定，报警控件和动态报警条才能正常使用（其实报警控件和动态报警条显示的内容就是“数位

报警”和“类比报警”的报警信息）。 

 右键工程管理器中的“报警登录”，在弹出的右键菜单中选择“新增数位报警登录”；如图 7-22 所示： 

 

图 7-22 选择报警登录 

  

 在展开的报警登录选项中，双击“数位报警登录”选项，则可打开数位报警设置对话框，如图 7-23 所示： 

 

图 7-23 选择了“连续位”数位报警对话框 
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如果用户需要使用数位报警，则操作步骤如下： 

 首先在“读取地址”一栏中输入要报警的位地址。这里假设设置为内部地址 LB1。 

 在“大小”选项中选择要报警的总数，即位地址总数，地址是连续。这里假设设置的长度是 6。 

 用户可根据需要设置位报警的“扫描时间”，即扫描频率。 

 单击列表框中的某项，再把鼠标移动到右方的“消息”模块中的“文字”编辑框中，在该编辑框中为该项输入文本信息，也即是报警内容。

这里假设设置的消息（即报警内容）如图 7-23 所示。 

 “使用”是否选中的含义是：如果选中了某项的“使用”选项，则当该项所对应的地址为 1 时才能在“报警控件”或者“动态报警条”中

显现该报警信息；如果没有选中某项的“使用”选项，则即使该项所对应的地址为 1，在“报警控件”或者“动态报警条”中也不显现显

现该报警信息；如果该项的地址为 0，不管“使用”选项是否选中，在“报警控件”或者“动态报警条”中都不显示报警信息。 

 OFF 报警：选中此项，即该项对应的地址值为 0（OFF 值）时产生报警，否则该地址值为 1（ON 值）时产生报警。默认是地址值为 1（ON）

时产生报警。 

下面举例说明：假设选择种类选择的是“连续位”功能。 

➢ 假设 LB1 地址的值为 0，则不管“使用”选项是否选中，在“报警控件”和“动态报警条”中都不显示报警信息。 

➢ 假设 LB1 地址的值为 1，没有选中“使用”选项时，在“报警控件”和“动态报警条”中都不显示报警信息。 

➢ 假设 LB1 地址的值为 1，又选中“使用”选项时，在“报警控件”和“动态报警条”中都可以显示报警信息。 

 点击“确定”按钮，数位报警设置完毕。用户可以做 6 个位按钮，其地址分别为 LB1-LB6，功能都选择“交替”，在画面上放一个“报

警控件”和一个“动态报警条”控件，离线模拟一下，当点击某个位按钮时，看“报警控件”和“动态报警条”控件是否显示报警信

息。 

下面是实例离线模拟运行如图 7-24 所示： 
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图 7-24 数位报警实例离线模拟 

  

       如种类选择了“连续字的位”时，如下图 7-25 所示： 
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图 7-25 选择了“连续字的位”数位报警对话框 

  

 即当该地址的某个“位号”（即位编号）选择了“使用”后，当该“位号”的值为 1 的时候产生报警。 

  

用户在从其他文档上复制报警信息内容到数位报警登录和类比报警登录的报警消息文字栏中时，确保消息中没有（不可见）换行符。建议用户

能手动键入消息而非复制粘贴，以免出现报警信息显示错误。 

 

如种类选择了“字的值”时，如下图 7-26 所示： 
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图 7-26 选择了“字的值”数位报警对话框 

  

 即当该地址的某个值选择了“使用”后，当该地址的值与列表里面所选择的“值”相等时候产生报警。 

  

图 7-24 实例，在画面中放置了一个“报警控件”，其文本行数设置为 5 行，其他属性值为默认值；接着放置了一个“动态报警”条，其属性

设置如图 7-27 所示： 
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图 7-27 动态报警条的属性设置对话框 

  

最后放置了 6 个位按钮控件，位按钮控件的写入地址是 LB1-LB6，并且为每个位按钮控件设置了“交替”功能、“监视”和“监视地址与写入

地址相同的选项”。设置完毕后，点击工具栏上的“保存”按钮保存工程，运行菜单栏中“下载”项中的“离线模拟”选项，点击地址为 LB1、LB2、

LB4 和 LB6 的位按钮，则可以看见“报警控件”和“动态报警条”控件中都显示了“数位报警”中的 LB1、LB2、LB4 和 LB6 的报警信息。当再次

点击 LB1、LB2、LB4 和 LB6 时，因位按钮设置的是“交替”功能，所以此时 LB1、LB2、LB4 和 LB6 的值都为 0，则“报警控件”和“动态报警

条”控件不显示“数位报警”中的 LB1、LB2、LB4 和 LB6 的报警信息。 

 

语言：对于选择不同的语言，可以输入不同的报警信息。当用户用“功能按钮”中“切换语言”功能时，就能切换到指定的语言内容。 

数位报警数：目前
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